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Streszczenie: Niniejszy artykut obejmuje histori¢ powstawania
irozwoju Katedry Automatyki na Wydziale Elektrotechniki
i Automatyki Politechniki Gdanskiej oraz zwigzanego z tym
powstawania i rozwoju na Wydziale kierunku studiéw automatyka
irobotyka. W ksztalceniu studentéw tego kierunku studiéw
uczestniczyly takze i inne katedry Wydzialu. Zaje¢cia dydaktyczne
z zastosowan automatyki prowadzili réwniez pracownicy: Katedry
Miernictwa Elektrycznego, Katedry Trakcji Elektrycznej, Katedry
Maszyn Elektrycznych, Katedry Napedéw Elektrycznych, Katedry
Energoelektroniki i Maszyn Elektrycznych, Katedry Systeméw
Elektroenergetycznych. Oczywiscie, w ksztatceniu studentéw braty
tez udziat katedry przekazujace studentom wiedz¢ ogdlng oraz
podstawowa wiedzg¢ techniczng.

Stowa kluczowe: automatyka i robotyka, automatyka okrgtowa,
procesy i systemy przemystowe, inzynieria sterowania.

1. WPROWADZENIE

1.1. Rok 1952 - poczatek

Pierwszy przedmiot z automatyki teoretycznej pojawit
si¢ w programie studiow na Wydziale Elektrycznym
Politechniki Gdanskiej w 1953 roku [2]. Byl to przedmiot
»Automatyka 1 Regulacja”, prowadzony na kursie
magisterskim przez mgra inz. Jerzego Dziedzica,
Owczesnego st. asystenta w Katedrze Elektrotechniki
Teoretycznej [6, 7].

1.2. Prace badawcze z zakresu automatyki do roku 1963

Od 1954 do 1956 roku prowadzono na Wydziale prace
badawcze i projektowe w zakresie automatyzacji proceséw
w elektrowniach cieplnych Tréjmiasta. Byly to prace
wykonywane przez st. projektanta mgra inz. Franciszka
Milkiewicza, nad rozwigzaniem problemu tak zwanego
samorozruchu urzadzen pomocniczych kottéw i turbin
parowych w elektrowniach Gdynia I i Gdynia II. Byly one
prowadzone przez Zaktad Elektroenergetyki Politechniki
Gdanskiej (tak zwane gospodarstwo pomocnicze Katedry
Elektroenergetyki Politechniki Gdanskiej kierowanej przez
Profesora Kazimierza Kopeckiego) w ramach szerszego,
duzego zlecenia dotyczacego opracowania dokumentacji
technicznej odbudowy i modernizacji obu w/w elektrowni
[6].

Pozytywne efekty prac z lat 1954-1956 sklonity
Profesora Kazimierza Kopeckiego do rozszerzenia ich
zakresu i utworzenia zespotu zajmujacego si¢ automatyzacja
proceséw technologicznych w energetyce [7]. Korzystajac
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zmozliwo$ci  uzyskania $Srodkéw  budzetowych na
prowadzenie badan w ramach tzw. Uchwaly Nr 2 Prezydium
Rzadu, Profesor podjat rowniez temat badawczo-
wdrozeniowy automatyzacji matych elektrowni wodnych.

Prowadzenie badan w ramach tego tematu Profesor
zlecil zespolowi w osobach: mgra inz. Franciszka
Milkiewicza, ktérego przenidst z Zakladu do Katedry
Elektroenergetyki na etat naukowo badawczy st. asystenta
i zdolnego absolwenta Wydz. Elektrycznego PG mgra inz.
Jerzego Sotdka, ktérego zatrudnil na etacie asystenta
naukowo-badawczego [3]. Do prac warsztatowych
zwigzanych z budowg prototypéw ukladéw automatyki
zaangazowani zostali technicy: Roman Freitag, Jan
Kotlewski i Maurycy Dados. Na konsultanta prac profesor
Kopecki powotat swojego z-c¢ prof. mgra inz. Wtodzimierza
Hellmanna, posiadajacego wieloletni staz na kierowniczych
stanowiskach w energetyce, autora monografii pt.
~Automatyzacja elektrowni wodnych” (PWT, 1960) [1, 6].

W wyniku prac zespotu powstaty i zostalty wdrozone do
eksploatacji w kilku polskich elektrowniach wodnych:
automatyczne regulatory mocy elektrowni w zalezno$ci od
doplywu wody, automatyczne regulatory nastaw lopatek
wirnikéw turbin Kaplana w zaleznosci od spadu, uktady
automatycznego sterowania pracg elektrowni sktadajacej sig¢
z kilku hydrozespotéw, uktady pomiaréw pozioméw wody
oraz polozenia zasuw [6].

W latach 1958-1962 zespét ds. automatyzacji
elektrowni wodnych poszerzyt zakres swych badan. I tak,
Jerzy  Soldek  rozpoczat badania  najpierw  nad

wzmacniaczami magnetycznymi — z tej tematyki obronit
w 1962 roku rozprawg doktorska, a nastgpnie prowadzit
badania w zakresie automatyki okrgtowej. Natomiast
Franciszek Milkiewicz zainteresowal si¢ problematyka
systemowg. Badania naukowe w tej problematyce rozpoczat
od probleméw sterowania systemem elektroenergetycznym
— z tej problematyki obronit w styczniu 1962 roku rozprawe
doktorska. W koficu 1963 roku rozszerzyt zakres swoich
badan, obejmujac nimi problematyke sterowania systemami
produkcyjnymi [1, 6].

Promotorem obu doktoratéw byl Profesor Kazimierz
Kopecki, ktéry poza ogromng wiedza i do$wiadczeniem
ogblnotechnicznym, posiadal tez rzadko spotykang
umiejetnos¢ wyzwalania u wspélpracownikéw inicjatyw
w podejmowaniu  trudnych i  nowych  probleméw
technicznych [6, 7].
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W trakcie wykonywania powyzszych prac doktorskich,
przy aprobacie Profesora, powstata koncepcja uruchomienia
na Wydziale Elektrycznym PG ksztalcenia w zakresie
automatyki [3, 6]. Pierwszym etapem realizacji tej koncepcji
bylo powotanie Studium Podyplomowego Automatyki
Przemystowe;.

1.3. Rok 1963 - otwarcie Podyplomowego Studium
Automatyki Przemyslowej przy Wydziale
Elektrycznym Politechniki Gdanskiej
Studium Podyplomowe Automatyki Przemystowej,

ktérego celem byto doksztalcanie magistrow inzynierow

réznych specjalnosci (giéwnie elektrykéw i elektronikow)

w zakresie automatyki, zostalo powotane przy Wydziale

Elektrycznym Politechniki Gdanskiej w drugiej potowie

1962 roku, a uruchomione w lutym 1963 roku. Jego

kierownikiem zostal dr inz. Jerzy Sotdek. W roku 1968,

w zwigzku z przejsciem dra inz. Jerzego Sotdka do Instytutu

Okretowego Politechniki Gdanskiej, kierownictwo Studium

objat prof. dr inz. Jerzy Dziedzic [1, 3, 6].

Studium bylo prowadzone regularnie do roku 1966,

w ktérym  zostala powolana, na kierunku studidow

elektrotechnika na Wydziale Elektrycznym, specjalno$¢

automatyka. Po roku 1966 dziatalno$¢ Studium byla
sporadyczna.

1.4. Rok 1964 - powolanie w Katedrze Elektroenergetyki

Zakladu Naukowego Automatyki Przemyslowej

i Morskiej

Zar6wno rozszerzenie, jak i charakter problematyki
badafh naukowych prowadzonych przez dra inz. Jerzego
Soldka i dra inz. Franciszka Milkiewicza, wymagato
zaangazowania dodatkowych pracownikéw naukowych,
tworzac odpowiednie zespoty naukowe. W zwigzku z tym,
na przelomie lat 1963/64 powstalty w Katedrze

Elektroenergetyki dwa nastgpujace zespoly naukowe:
Automatyki Okretowej (dr inz. Jerzy Soldek - kierownik
zespotu) 1  Sterowania Systemami Przemyslowymi
(kierownik - dr inz. Franciszek Milkiewicz) [6].

Badania prowadzone przez Zesp6t Naukowy
Automatyki Okretowej obejmowaty tematyke wyboru

optymalnej trajektorii statku podczas podrézy morskiej,
bezpiecznego kierowania ruchem statku przy wejsciu do
iprzy wyjSciu z portu oraz problematyke automatyzacji
sitowni okretowych i napgdu gléwnego statku. Dbajac
o przydatno$¢ praktyczng wynikéw badah Zespolu,
nawigzano wspétprace z Instytutem Okretowym Politechniki

Gdanskiej oraz z biurami konstrukcyjnymi statkéw
i stoczniami Wybrzeza [6].

Badania prowadzone przez Zesp6t Sterowania
Systemami Przemystowymi obejmowaty problematyke

sterowania ztozonymi procesami technologicznymi, ktdra
wkrétce  przeksztalcono w  problematyke sterowania
systemami produkcyjnymi. W trosce o wykorzystanie
wynikéw badan w praktyce, w 1965 roku nawigzano
formalng wspoétprace naukowo-techniczng z Mazowieckimi
Zakladami Rafineryjno Petrochemicznymi w Plocku
(umowa miedzy dyrekcja MZRiP reprezentowana przez
Dyrektora Technicznego i Rektorem Politechniki Gdanskiej
prof. dr inz. Kazimierzem Kopeckim). Umowe realizowat
Zespot Sterowania Systemami Przemystowymi przy
wspotpracy specjalistow i technologéw z MZRiP w Ptocku,
Instytutu Technologii Nafty w Krakowie oraz Zaktadu
Doswiadczalnego Automatyzacji Proceséw i1 Budowy
Aparatury Chemicznej ,,Chemoautomatyka” przy Instytucie

Chemii Ogdlnej w Warszawie (w latach pdézniejszych
zmieniono jego nazw¢ na Resortowy Osrodek Badawczo-
Rozwojowy  Automatyzacji  Proceséw  Chemicznych
»Chemoautomatyka”). W ramach pierwszego etapu tej
umowy prowadzono prace dotyczace systemu sterowania
procesami w Oddziale Destylacji Rurowo-Wiezowej Ropy
Naftowej MZRiP w Plocku, a w szczegélnosci, nad
matematycznym  modelowaniem  proceséw  destylacji
wielosktadnikowej ropy naftowej. Byly to pionierskie prace
w skali kraju, a do ich gléwnego wykonawcy, ktérym byt
mgr inz. Krzysztof Wasek, Instytut Technologii Nafty
skierowal swego specjaliste, ktéry z jednej strony, miat go
wspomaga¢ w zagadnieniach technologii nafty, za$ z drugiej
strony, mial si¢ od niego uczy¢ matematycznego
modelowania  proceséw  destylacji ropy  naftowej.
Prowadzono tez prace studyjne dotyczace metod sterowania
systemami produkcyjnymi [3, 6, 7].

W roku 1964 dwa Zespotly badawcze, decyzja prof. dra
inz. Kazimierza Kopeckiego zostaly ujete w formalng
strukture organizacyjng Zakladu Naukowego Automatyki
Przemystowej i Morskiej, wchodzacego w sktad kierowanej
przez  Profesora  Kazimierza  Kopeckiego  Katedry
Elektroenergetyki. Kierownikiem Zaktadu zostat doc. mgr
inz. Wlodzimierz Hellmann, specjalista w zakresie
automatyzacji, gléwnie elektrowni wodnych i posiadajacy
duze doswiadczenie w kierowaniu przedsigbiorstwami
elektroenergetycznymi. Jako kierownik Zaktadu, dawal on
pelna swobod¢ badan obu kierownikom Zespotéw,
wspomagajac ich dziatania na szczeblu Wydziatu i Uczelni.

Zakltad Automatyki Przemyslowej, poza badaniami
naukowymi, prowadzit takze zajecia dydaktyczne z zakresu
automatyki na Podyplomowym Studium Automatyki
Przemystowej, rozwijajac rownoczesnie swoja dydaktyczno-
naukowa baz¢ laboratoryjng. Uczestniczyt tez w dydaktyce
prowadzonej na Wydziale Elektrycznym [3, 6].

2. KATEDRA AUTOMATYKI

2.1. Rok 1966 - powolanie Katedry Automatyki

na Wydziale Elektrycznym Politechniki Gdanskiej

Dynamiczny rozwéj obu Zespotéw Naukowych,
zaréwno naukowo-dydaktyczny, jak i w zakresie kadry, oraz
silne poparcie Rektora Profesora Kopeckiego, doprowadzity
do powotania na Wydziale Elektrycznym na poczatku roku
akademickiego 1966/1967, na bazie Zakladu Automatyki
Przemystowej 1 Morskiej, Katedry = Automatyki.
Kierownictwo Katedry powierzono doc. dr inz. Jerzemu
Dziedzicowi, dotychczasowemu kierownikowi Katedry
Elektrotechniki, jedynego  wodwczas na  Wydziale
samodzielnego pracownika naukowego majacego dorobek
dydaktyczny w zakresie automatyki [2, 6, 9].

W roku 1968 Katedra Automatyki zmienila swoja
nazwe na Katedra Automatyki Przemystowe;j.
Funkcjonowaty w niej dwa Zaktady: Zaklad Automatyzacji
Systeméw Przemystowych (ZASP), powstaty z Zespotu
Naukowego Sterowania Systemami Przemystowymi oraz
Zaktad Podstaw Automatyki i Automatyki Okrgtowej
(ZPAiAO), utworzony z Zespotu Naukowego Automatyki
Okretowej [6].

Zakltad Automatyzacji Systeméw Przemyslowych
kontynuowat tematyk¢ badawcza Zespotu Naukowego
Sterowania Systemami Przemystowymi. W ramach tych
badan zostata tez opracowana przez Franciszka Milkiewicza
nowa metoda dekompozycyjna rozwigzywania
dynamicznych probleméw optymalnego sterowania wielkimi
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systemami, tak zwana metoda wielohoryzontowo-
wielopoziomowego sterowania systemami produkcyjnymi.
Metoda ta byla przedmiotem rozprawy habilitacyjnej jej
autora, obronionej na Wydziale Elektrycznym Politechniki
Gdanskiej w styczniu 1969 roku. Tytut rozprawy: ,,Problemy
optymalizacji systeméw produkcyjnych na przykladzie
kombinatu rafineryjnego”. Stanowila ona podstawy dalszych
prac nad rozwigzywaniem probleméw sterowania, najpierw
w kombinacie MZRiP, a w nastgpnych Ilatach, takze
i w innych systemach, nie tylko przemystowych [1, 3, 6].
Zaklad Podstaw Automatyki i Automatyki Okrgtowej
kontynuowat tematyke badawcza Zespolu Naukowego
Automatyki Okretowej. Pracownicy Zakladu brali udziat
w prowadzeniu zaj¢¢ dydaktycznych na nowo utworzonej na

kierunku  elektrotechnika,  specjalno$ci  automatyka.
Prowadzili takze zajecia dydaktyczne =z automatyki
iinformatyki dla studentéw pozostatych specjalnosci
kierunku elektrotechnika.

W 1966 roku krajowe S$rodowisko naukowe
automatykéw  powierzyto  Katedrze  zorganizowanie

Krajowej Konferencji Automatyki. Na czele komitetu
organizacyjnego Konferencji stangt kierownik Katedry
Automatyki, doc. dr inz. Jerzy Dziedzic. Aktywny udziat
w organizacji konferencji, jak tez i udzial merytoryczny
w samej konferencji, wzi¢li udzial pracownicy Katedry,
przygotowujac na nig kilka referatow [2, 3, 6].

2.2. Utworzenie specjalnosci automatyka na Kierunku

studiéw elektrotechnika

Réwnoczesnie z powstaniem Katedry Automatyki,
jesienia 1966 roku utworzono na Wydziale Elektrycznym,
wramach kierunku studiéow elektrotechnika, specjalno$¢
automatyka (jej nazw¢ zmieniano, w okresie koncowym
brzmiata ona: automatyka i metrologia elektryczna).
Kierownikiem specjalno$ci zostal dr inz. Franciszek
Milkiewicz. Studentéw kierowano na specjalno$¢ po trzecim
roku studiéw, po zaliczeniu przez nich wykladéw i zajeé

praktycznych  obowigzujacych  wszystkich  studentéw
Wydziatu Elektrycznego PG [6].

W Katedrze Automatyki powstaly laboratoria
dydaktyczne  tworzone przez wymienionych nizej

pracownikow Katedry:

,,Laboratorium Urzadzen i Elementéw Automatyki” — dr
inz. Andrzej Grono;

e ,Laboratorium Pneumatycznych
Automatyki” — mgr inz. Jacek Gajek;

e Laboratorium Techniki Sterowania I” z fizycznymi
modelami obiektéw sterowania 1 z rzeczywistymi
uktadami regulacji — dr inz. Krzysztof Wasek, przy
wspotpracy dra inz. Andrzeja Matejowskiego i mgra inz.

Elementow

Jana Wlodarskiego;

e Laboratorium Techniki Sterowania II” — dr inz.
Krzysztof Wasek, przy wspdlpracy j.w.;

e Laboratorium Techniki Cyfrowej” — dr inz. Roman

Zielinski, dr inz. Ryszard Arendt;

e ,Laboratorium Regulacji Predkosci Katowej Napedéw
Gltéwnych Statku” — dr inz. Zbigniew Kowalski, przy
wspotpracy dra inz. Jerzego Jagietto;

e Laboratorium Komputerowe” - mgr inz. Krzysztof
Snopek, przy wspélpracy z inz. Jerzym Gorajkiem,
mgrem inz. Bogdanem Kazimierczakiem;

e Laboratorium Mikrokomputerowe” — mgr inz. Zenon
Beker.

Wymienione powyzej laboratoria byly budowane
sitami pracownikéw technicznych Zaktadu: technikéw -

Maurycego  Dadosa, Romana  Freitaga, @ Edwarda
Jakutowicza, Jana Kotlewskiego, Aleksandra
Kupniewskiego, Aleksandra Waszkiewicza i mgra inz. Jana
Witodarskiego.

2.3. Rok 1969 - przeksztalcenie Katedry Automatyki
Przemystowej w Zaklad Automatyki w skladzie
nowo powstalego Instytutu Elektroenergetyki
W zwigzku z przeprowadzong przez Ministerstwo

w 1969 roku reorganizacja uczelni wyzszych

(spowodowanej wzgledami politycznymi), polegajaca

mi¢dzy innymi na tworzeniu instytutéw, w sktad ktérych

wcielano dotychczasowe katedry jako zaktady, Katedra

Automatyki Przemyslowej stata si¢ Zakltadem Automatyki

w nowopowstalym Instytucie Elektroenergetyki

i Automatyki. Kierownikiem Zakladu Automatyki zostat

doc. dr inz. Jerzy Dziedzic, dotychczasowy kierownik

Katedry Automatyki Przemystowej. W sktad Instytutu

weszlty ponadto jako zaktady dotychczasowe Kkatedry:

Katedra  Elektroenergetyki 1  Katedra  Miernictwa

Elektrycznego. Dyrektorem Instytutu zostal dotychczasowy

kierownik Katedry Elektroenergetyki prof. dr inz. Kazimierz

Kopecki [6, 7].

Wchodzace w sklad Instytutu Zaktady staly si¢
zaktadami gléwnie dydaktycznymi. Prace naukowo-
badawcze, prowadzone dotychczas w Katedrach tworzacych
Instytut, zostaly przejete przez Zespoly Naukowo-Badawcze,
podlegte bezposrednio dyrektorowi Instytutu. W zakresie
automatyki byly to: Zespét N-B Optymalnych Uktadéw
Regulacji Automatycznej, kontynuujacy badania Zaktadu
Naukowego Podstaw Automatyki i Automatyki Okrgtowej
w Katedrze Automatyki Przemystowej, ktérego
kierownictwo objat doc. dr inz. Jerzy Dziedzic oraz Zesp6t
N-B Sterowania Systemami Przemystowymi, kontynuujacy
badania Zakladu Naukowego Automatyzacji Systeméw
Przemystowych w Katedrze Automatyki Przemystowej,
ktérego kierownictwo objal doc. dr inz. Franciszek
Milkiewicz [1, 6].

W 1974 roku doc. dr inz. Jerzy Dziedzic objat
stanowisko zastgpcy dyrektora Instytutu Elektroenergetyki
i Automatyki. Kierownikiem Zakladu Automatyki zostat
doc. dr inz. Franciszek Milkiewicz. Sktad osobowy Zaktadu
Automatyki pozostat taki sam, jak sktad osobowy Katedry
Automatyki Przemystowej, po przejsciu w konicu 1968 roku
dra inz. Jerzego Sotdka wraz z kilkoma najblizszymi
wspoétpracownikami do Instytutu Okretowego Politechniki
Gdanskiej [7].

2.4. Dzialalno$¢ naukowo badawcza Katedry
Automatyki w latach 1969-1991
W okresie 1969-1991, utworzona formalnie w 1991
roku Katedra Automatyki, przechodzila przeobrazenia:
Zaktad Naukowy Automatyki Przemystowej i Morskiej —
w latach 1964-1966, Katedra Automatyki (krétko Katedra
Automatyki Przemystowej) — w latach 1966-1969, Zaktad
Automatyki w Instytucie Elektroenergetyki i Automatyki —
w latach 1969-1991, a od roku 1991 — Katedra Automatyki.
W przedziale czasowym 1969-1991 tematyka badawcza
szybko si¢ ustabilizowata i obejmowata nastgpujace obszary:
I. Metody i algorytmy sterowania systemami
produkcyjnymi i systemami dystrybucyjnymi.
II. Metody 1 algorytmy sterowania zlozonymi
procesami technologicznymi.
III. Metody badania niezawodnosci i bezpieczenstwa
elektrowni jadrowych.
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IV. Metody i uklady
synchronicznych [8].

synchronizacji generatoréw

2.5. Szkolenie kadr dla elektrowni jadrowych

Prace zwigzane ze szkoleniem kadr dla elektrowni
jadrowych, jako prace interdyscyplinarne, byty prowadzone
przez Instytut Elektroenergetyki i Automatyki PG (IEiA),
przy wspétudziale pracownikéw z Wydziatu Elektroniki,
Wydzialu Chemii, Wydzialtu Mechanicznego Politechniki
Gdanskiej oraz réznych instytucji specjalistycznych.
W latach 1986-1987 pracami tymi kierowat Zbigniew
Szczerba, aw latach 1988-1990, Wiktor Chotkowski.
Zadaniem zespotu badawczego bylo opracowanie metodyki
oraz §rodkéw technicznych wspomagajacych szkolenie kadr
dla energetyki jadrowej. Prace wchodzilty w zakres
Programu Rzadowego PR-8, a nastgpnie w zakres
Centralnego Programu Badawczo Rozwojowego Energetyka
Jadrowa CPBR 5.3. Nalezaty one do grupy celéw 3.19 pt.
.Nowoczesne $rodki techniczne i programy szkolenia kadr
dla energetyki jadrowej” [6, 8].

W Zaktadzie Automatyki IEiA PG prowadzono prace
dotyczace: metod modelowania elementéw bloku jadrowego
(Kazimierz Duzinkiewicz), problematyki niezawodnosci
elektrowni  jadrowych 1 bezpieczenstwa jadrowego
(Kazimierz Kosmowski), metod wizualizacji wynikéw
symulacji i nauczania programowanego (Zenon Beker) oraz
realizacji bazy szkoleniowej (Andrzej Grono). W wyniku
tych badan powstaty migdzy innymi [2, 6, 8, 9]:

* Koncepcja O$rodka Szkolno Treningowego Energetyki
Jadrowej w Zarnowcu.

* Projekt Zespotu Laboratoriow Energetyki
Politechniki Gdanskie;j.

* Modele matematyczne 11 proceséw technologicznych
wystepujacych w bloku jadrowym oraz 6 stanowisk
symulacyjnych do badan automatyki zabezpieczeniowej
zespotu blokowego i elektroenergetycznej automatyki
zabezpieczeniowej, 7  pakietdw  oprogramowania
komputerowych stanowisk symulacyjnych gtéwnych
wezidw  technologicznych  elektrowni  jadrowe;.
Zbudowano prototypowe stanowiska symulacyjne.

Jadrowej

2.6. Rok 1987 - powstanie w uczelniach technicznych
kierunku studiow automatyka i robotyka

Na poczatku 1985 roku, Rektor Politechniki Gdanskiej,
Profesor Eugeniusz Dembicki zaproponowat Franciszkowi
Milkiewiczowi wejscie, z ramienia Politechniki Gdanskiej,
w sklad organizowanego wlasnie przez MNiSzW zespotu,
ktéry mial przygotowa¢ koncepcje rozwoju ksztalcenia
w zakresie robotyki, czyli do powolania nowego kierunku
studiéw — robotyki. Zespdt ten zostal powolany przez
Departament Studiéw Technicznych MNiSzW w potowie
maja 1986 roku. Na posiedzeniu Zespotu w dniu 25 czerwca
1986 roku, Franciszek Milkiewicz, po uprzednim
porozumieniu si¢ z Profesorem Wiladystawem Findeisenem,
zaproponowal powotanie szerszego niz robotyka kierunku
studidw, a mianowicie kierunku studiéw automatyka
irobotyka. Po dyskusji, w trakcie ktérej dato si¢ odczué¢ u
pewnych czionkéw Zespolu obawy, czy aby to bedzie
zgodne z intencjami partii, propozycje przyjeto. Na taka
decyzje miat duzy wplyw glos Profesora Adama Moreckiego
[6, 8].

Po przeprowadzeniu przez Zespét niezbednych analiz,
Ministerstwo Nauki i Szkolnictwa Wyzszego w roku 1987,
do listy kierunkéw studiéw technicznych wstawito kierunek
studiéw automatyka i robotyka.

W Politechnice Gdanskiej byto juz w tym czasie
prowadzone ksztalcenie w zakresie automatyki w ramach
kierunku elektrotechnika na Wydziale Elektrycznym
i wramach kierunku elektronika na Wydziale Elektroniki.
Ponadto na Wydziale Mechaniczno-Technologicznym
prowadzone byly niektére wyklady, luzno zwigzane
zrobotyka. Tym trzem Wydzialom zalezalo, chociaz
wréznym stopniu, na powolaniu na nich kierunku
ksztalcenia automatyka i robotyka. Gdy wigc pojawita si¢
taka mozliwos$¢, Rektor Politechniki Gdanskiej w 1987 roku
powotat zespdt roboczy do spraw utworzenia kierunku
studiow automatyka i robotyka w Politechnice Gdanskie;j.
W sktad zespolu wchodzito po dwoéch przedstawicieli
z Wydzialéw: Elektroniki, Elektrycznego i Mechaniczno-
Technologicznego.  Przewodnictwo  zespotu  Rektor
powierzyl Franciszkowi Milkiewiczowi [6, 7]. Czlonkami
zespotu z ramienia Wydziatu Elektrycznego byli Jerzy
Jaczewski 1 Zbigniew Szczerba. Uzgodniono, ze kierunek
studiéw automatyka i robotyka powinien by¢ powotany na
kazdym z powyzszych wydziatéw. W pierwszej kolejnosci,
decyzja Wladz Uczelni, powotano go w roku 1987 na
Wydziale Mechaniczno-Technologicznym, z dwiema
specjalno$ciami: robotyka i elastyczne systemy produkcyjne.
Na Wydziale Elektrycznym, kierunek ten powotano w 1989
roku, a na Wydziale Elektroniki, po pewnych wahaniach
wladz tego Wydziatu, nieco pézniej.

2.7. Rok 1989 - odchodzi Profesor Jerzy Dziedzic

W kwietniu 1989 roku w Gdansku umiera nagle prof.
dr inz. Jerzy Dziedzic, wybitny dydaktyk i naukowiec,
wychowawca licznego grona magistrow inzynieréw
elektrykdw 1 magistréw inzynierO0w automatykéw oraz
promotor wielu doktoratéw z zakresu automatyki. Z jego
szkoty wyszli pdzniejsi profesorowie: Jozef Lisowski,
Zbigniew Kowalski, Andrzej Grono i Kazimierz
Kosmowski. Dyplom magistra inzyniera elektryka prof.
Jerzy Dziedzic uzyskat w 1948 roku na Wydziale
Elektrycznym Politechniki Gdanskiej. Przez cale swoje zycie
zawodowe byl Scisle zwigzany z ta Uczelnia. W okresie
1953-1966  pracowal ~w  Katedrze  Elektrotechniki
Teoretycznej, ktéra pod koniec tego okresu kierowat.
W okresie 1966-1989 byl kolejno: kierownikiem Katedry

Automatyki  (1966-1969), prodziekanem 1 dziekanem
Wydziatu  Elektrycznego  (1966-1969), kierownikiem
Zaktadu Automatyki w Instytucie Elektroenergetyki

i Automatyki PG (1969-1974), prorektorem Politechniki
Gdanskiej ds. nauczania (1969-1972), zastgpca dyrektora
Instytutu Elektroenergetyki i Automatyki (1974-1984),
a w okresie 1984-1989 jego dyrektorem [2, 6, 7].

2.8. Powolanie kierunku studiow automatyka i robotyka
na Wydziale Elektrycznym Politechniki Gdanskiej
Kierunek studiow automatyka i robotyka na Wydziale

Elektrycznym zostal powotany w 1989 roku i uruchomiony

w semestrze zimowym 1989/1990 [2, 6, 9].

Na tym kierunku studiow studenci sg ksztalceni

w zakresie metod i algorytméw sterowania oraz metod

informatyki stosowanej. Adepci sg przygotowywani do

projektowania i eksploatacji uktadéw i systemow sterowania
zaréwno dla pojedynczych proceséw technologicznych

(procesy wymiany ciepla, procesy wytwarzania pary wodnej,

procesy destylacji cieczy, reakcje chemiczne), jak i dla

catych komplekséw technologicznych i to zar6wno w sferze
wytwarzania (fabryki, kombinaty chemiczne, metalurgiczne,
energetyczne i inne), jak i w sferze obstugi (przedsigbiorstwa
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transportowe, zegluga, systemy zaopatrywania w wodg¢
i oczyszczania $ciekOw oraz inne) [2, 8].

Kierunek studiéw automatyka i robotyka (AiR)
prowadzit Zaktad Automatyki w Instytucie
Elektroenergetyki i Automatyki (ktéry w roku 1991, po
reorganizacji Uczelni, stal si¢ Katedra Automatyki), przy
wspotudziale Katedry Miernictwa Elektrycznego i Katedry
Napedu Elektrycznego Wydziatu Elektrycznego.
Kierownikiem kierunku studiéw zostal Profesor Franciszek
Milkiewicz, kierownik Katedry Automatyki [2, 6].

3. LATA 1991-2003

3.1. Rok 1991 - reaktywacja Katedry Automatyki
W zwigzku ze zlikwidowaniem w 1991 roku
obligatoryjnosci  struktury  instytutowej  wydzialéw

w uczelniach wyzszych, zostata przywrécona na Wydziale

Elektrycznym PG struktura katedralna. Zaktad Automatyki

stat si¢ wigc ponownie Katedra Automatyki. Kierownikiem

Katedry pozostal dotychczasowy kierownik Zakladu

Automatyki, Profesor Franciszek Milkiewicz. Powigkszyta

si¢ liczbowo kadra naukowa Katedry, podniosta si¢ takze jej

ranga naukowa.
Rozwijana byla baza laboratoryjna Katedry. Powstaly

nowe laboratoria [2, 6, 8]:

e Laboratorium Techniki Mikroprocesorowej — mgr inz.
Michat Porzezinski,

e Laboratorium Robotyki — dr inz. inz. Andrzej Grono przy
wspotpracy mgra inz. Pawla Kubiaka, mgra inz. Piotra
Orzechowskiego oraz mgra inz. Jana Wiodarskiego,

e Laboratorium Komputerowych Systeméw Sterowania —
mgr inz. Andrzej Dobrzanski,

* Laboratorium Teorii Sterowania — dr inz. inz. Krzysztof
Wasek, mgr inz. Jan Wtodarski,

e Laboratorium Podstaw Automatyki — dr inz. Andrzej
Matejowski,

» Laboratorium Mechatroniki — dr inz. inz. Andrzej Grono,

e Laboratorium Komputerowe — modernizacja i rozbudowa
przez dra inz. Kazimierza Duzinkiewicza przy
wspotpracy inz. Macieja Kozyry.

3.2. Rok 1996 - Wydzial Elektryczny Politechniki
Gdanskiej zmienia nazwe na Wydzial
Elektrotechniki i Automatyki
Rada Wydzialu Elektrycznego Politechniki Gdanskiej,

na jednym z posiedzen w 1996 roku, na wniosek prof. dra

hab. inz. Jacka Zyborskiego, zmienita nazwe Wydziatu

Elektrycznego na Wydzial Elektrotechniki i Automatyki [2].

3.3. Rok 1999 - odchodzi Profesor Krzysztof Wasek

W Katedr¢ uderza drugi bolesny cios, nieuleczalna
choroba dra hab. inz. Krzysztofa Waska, konczaca si¢ jego
Smiercig we wrze$niu 1999 roku. Nie pomogta ofiarno$é
studentéw, ktérzy masowo oddawali krew, by ratowac jego
zycie. Drugiego dnia po apelu o krew, Dziekanat otrzymat
telefon ze stacji krwiodawstwa z zapytaniem kim byt
Krzysztof Wasek, dla ktérego krew oddato juz pierwszego
dnia ponad 150 studentéw (drugiego dnia bylo ich ponad
100). Czesto narzekamy na naszg mtodziez. Przy okazji tego
smutnego wydarzenia, pokazala ona swoje prawdziwe
oblicze, ze w sytuacjach wymagajacych tego, jest ona
ofiarna, bezinteresowna, jest mlodzieza, ktérag mozemy si¢
szczyci¢. Nie odwrécito to jednak smutnego faktu. Odszedt
od nas w pehlni sit twérczych czlowiek posiadajacy
najwigkszy w Katedrze potencjal naukowy. Byt doskonaty

zarbwno w teorii sterowania jak i w jej zastosowaniach
w praktyce. Posiadal duzy 1 jednocze$nie liczacy si¢
w nauce, nie tylko polskiej, dorobek naukowy. W Katedrze
odpowiadal za dydaktyke w zakresie teorii sterowania oraz
w zakresie techniki sterowania. Byl doskonatym
wykladowca oraz twoérca i wspottwdrca laboratoridw
dydaktycznych Katedry [2, 6].

3.4. Nowi profesorowie w Katedrze Automatyki

W 1997 roku Katedra nawigzata wspétprace naukowa
z prof. dr hab. inz. Mieczystawem Brdysiem, wybitnym
naukowcem, cenionym przez §wiat naukowy automatykow,
zatrudnionym na state w University of Birmingham.
Niniejsza wspotpraca doprowadzita w lutym 2000 roku do
zatrudnienia Profesora Mieczystawa Brdysia na stale
w Katedrze Automatyki. Jego zatrudnienie spowodowato
znaczne wzmocnienie pozycji naukowej Katedry, migdzy
innymi przyczynito si¢ do przyznania Wydziatowi
Elektrotechniki i Automatyki PG w 2001 roku uprawnien
doktoryzowania ~w  zakresie  dyscypliny naukowej
automatyka i robotyka [6, 8].

W tym tez 2000 roku stopieh naukowy doktora
habilitowanego w zakresie informatyki uzyskal dr inz.
Zenon Ulman. W 2002 roku dr hab. inz. Andrzej Grono
uzyskat tytut naukowy Profesora.

3.5. Przyznanie Wydzialowi Elektrotechniki

i Automatyki uprawnien nadawania stopnia

naukowego doktora nauk technicznych w zakresie

automatyki i robotyki

W lipcu 2000 roku Dziekan Wydziatu Elektrotechniki
i Automatyki PG wystapit do Centralnej Komisji ds.
Tytutéw Naukowych i Stopni Naukowych (CKTNiSN)
z wnioskiem, przygotowanym przez Franciszka
Milkiewicza, kierownika Katedry Automatyki, o przyznanie
Wydzialowi uprawnien do nadawania stopnia naukowego
doktora nauk technicznych w zakresie dyscypliny naukowej
automatyka i robotyka. Centralna Komisja przyznata te
uprawnienia 27 kwietnia 2001 roku [2, 9].

Rozszerzono zakres programu Wydziatowego Studium
Doktoranckiego, ktérego kierownikiem byt prof. dr hab. inz.
Zbigniew Kowalski, o przedmioty z dyscypliny naukowe;j
automatyka i robotyka. Byly to nast¢pujace przedmioty [8]:

* Systemy inteligentnego sterowania — prof. dr hab. inz.
Mieczystaw Brdys,

* Modelowanie i estymacja w warunkach niepewnosci — dr
inz. Kazimierz Duzinkiewicz,

e Metody Sztucznej inteligencji — dr inz.
Kwiesielewicz,

e Niezawodno$¢ i bezpieczenstwo systeméw — dr inz.
Kazimierz Kosmowski.

Mirostaw

3.6. Dzialalno$¢ naukowo badawcza Katedry

Automatyki w okresie 1991-2003

Rozszerzyla si¢ i pogtebita dotychczasowa tematyka
badan naukowych w Katedrze Automatyki. Wraz
z zatrudnieniem w Katedrze na pelny etat prof. dr hab. inz.
Mieczystawa Brdysia, zostal uruchomiony V obszar badan
naukowych — metody analizy oraz syntezy inteligentnych
systeméw wspomagania decyzji i sterowania [6, 8].

Od 1997 roku, to jest od chwili przejgcia przez
Profesora Mieczystawa Brdysia kierownictwa nad zespolem
dr inz. Wiktora Chotkowskiego, badania nad sterowaniem
systemami zaopatrywania w wode¢ i uzdatniania $ciekéw
weszty w sklad szerokiej problematyki inteligentnych
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systeméw wspomagania decyzji i sterowania. W dziedzinie
tej Profesor Mieczystaw Brdy$ od kilku lat prowadzit
badania za granica.

Od lutego 2000 roku, to jest od chwili zatrudnienia
prof. M. Brdysia w Politechnice Gdanskiej na pelnym etacie
profesora nadzwyczajnego, znacznie powigkszyt sie
kierowany przez niego Zespoét. W jego sklad wchodzili:
Wiktor Chotkowski, Kazimierz Duzinkiewicz, Jarostaw
Tarnawski, Dariusz Trawicki oraz doktoranci: Adam
Borowy, Tomasz Gminski, Michat Grochowski, Kamil
Konarczak, Lukasz Krauze, Robert Piotrowski [2, 6, 8].

3.7. Zmiana na stanowisku kierownika Katedry

Automatyki

Dnia 30 wrzesnia 2000 roku konczyt si¢ ustawowy
termin zatrudnienia Profesora Franciszka Milkiewicza
w szkolnictwie akademickim. Byl on do 31 sierpnia 2003
roku zatrudniony na stanowisku kontraktowego profesora
nadzwyczajnego PG. Kierownikiem Katedry Automatyki
zostal prof. dr hab. inz. Zbigniew Kowalski [2, 9].

4. KATEDRA AUTOMATYKI OBECNIE
4.1. Lata 2000-2008

W 2000 roku na kierownika Katedry powotano prof. dr.
hab. inz. Zbigniewa Kowalskiego, ktéra petnit do roku 2006.

Fot. 1. Pracownicy i doktoranci Katedry Automatyki - rok 2004

W czasach Profesora Zbigniewa Kowalskiego Katedra
Automatyki prowadzila dzienne studia magisterskie dla
okoto 400 studentéw. Program nauczania skladal si¢
z dwdéch czeSci. Pierwsza stanowity przedmioty kierunkowe,
obejmujace niezbedng wiedz¢ potrzebng kazdemu
specjaliScie z zakresu automatyki i informatyki, a na druga
czg$¢ skladaly si¢ przedmioty obieralne. W ramach
przedmiotéw kierunkowych przekazywana byla wiedza
w zakresie uktadéw automatyki, regulacji cigglej proceséw
technologicznych,  dyskretnych  ukladéw  automatyki,
proceséw wytworczych i obstugi systeméw komputerowego
wspomagania sterowania procesami technologicznymi
isystemami produkcyjnymi oraz systemami obstugi
z szerokim wykorzystaniem metod inteligentnego
sterowania, a takze mechatroniki i robotyki. Przedmioty
obieralne umozliwialy studentom poglebianie swojej wiedzy
w zakresie wybranej przez siebie problematyki. Stanowity
zagadnienia z wybranych dzialéw teorii sterowania lub
informatyki, albo dotyczyly sterowania procesami
i systemami produkcyjnymi w okreslonej galezi przemystu.

Pomocg dla studenta w zdobywaniu wiedzy byly
laboratoria wyposazone w modele fizyczne proceséw
technologicznych, = wspélpracujace  ze  spotykanymi

w praktyce regulatorami, zaréwno analogowymi
i cyfrowymi oraz sterownikami PLC [6, 4].

Laboratoria komputerowe, wyposazone w bogate
oprogramowanie,  umozliwialy = prowadzenie = badan
symulacyjnych oraz projektowanie i analiz¢ pracy uktadéw
isysteméw sterowania. Kontakty z Rafineria Gdanska,
stoczniami i innymi podmiotami gospodarczymi pozwalaty
na organizacj¢ cennych praktyk studenckich [6, 8].

W okresie kiedy kierownikiem Katedry Automatyki byt
Profesor Zbigniew Kowalski, absolwenci kierunku studiow
automatyka i robotyka byli zatrudniani na stanowiskach
gtéwnych automatykow i informatykéw
w przedsigbiorstwach ~ produkcyjnych,  transportowych,
atakze jako informatycy w instytucjach, bankach itp.
Absolwenci byli zatrudniani jako projektanci ukladéw
isystemOw  sterowania  bazujagcych  na  technice
mikroprocesorowej i komputerowej dla  proceséw
technologicznych i calych komplekséw technologicznych,
atakze byli zatrudnieni w placowkach naukowych,
osrodkach badawczo rozwojowych i szkolnictwie wyzszym.

jak

4.2. Rok 2007 - odchodzi Profesor Zbigniew Kowalski

W Katedrg uderza trzeci cios, w listopadzie 2007 roku
umiera prof. dr hab. inz. Zbigniew Kowalski prof. zw. PG.
Wspétpracownicy, doktoranci i studenci méwili o profesorze
"Cztowiek Dusza" i taki na zawsze pozostanie w ich i naszej
pamigci. Profesor Zbigniew Kowalski byl wybitnym
naukowcem, dydaktykiem i organizatorem, wychowat liczne
grono magistréw inzynieréw automatykow i elektrykéw. Byt
promotorem  doktoratéw:  Jerzego Jagielly  (1981),
Waldemara Eastkowskiego (1983) oraz Ryszarda Arendta
(1992). Dorobek naukowy Profesora byl imponujacy,
obejmowat 205 publikacji, referatéw, komunikatéw,
patentéw oraz skryptéw [2, 9].

Prof. dr hab. inz. Zbigniew Kowalski ukonczyt
Wydziat Elektryczny Politechniki Gdanskiej w 1963 roku.
Stopien doktora nauk technicznych uzyskat w 1971 roku,
a doktora habilitowanego w 1980 roku. Tytul profesora
nadzwyczajnego nadano mu w 1988 roku, natomiast
stanowisko profesora zwyczajnego uzyskal w 2002 roku.
W latach  1997-2003 byt  kierownikiem  Studium
Doktoranckiego Wydziatu Elektrotechniki i Automatyki.
Specjalno$cig naukowa profesora byta automatyka okrgtowa,
badania symulacyjne podsysteméw elektroenergetycznych
inapedowych statkbw oraz systemy ekspertowe do
wspomagania projektowania uktadéw automatyki statkow.
Profesor Zbigniew Kowalski byl cztonkiem Komitetu
Automatyki 1 Robotyki PAN, czlonkiem Komitetu
Automatyki POLSPAR, czlonkiem Rady Programowe;j
czasopisma naukowo-technicznego "Pomiary Automatyka
Kontrola", petnit funkcje zastepcy przewodniczacego Rady
Technicznej Polskiego Rejestru Statkéw w Gdansku [2, 9].

W latach 1987-1990 Profesor Kowalski byt
prorektorem ds. badan naukowych Politechniki Gdanskie;j.
Od 1984 do 1987 roku pemit funkcj¢ zastepcy dyrektora
Instytutu  Elektroenergetyki i Automatyki Wydziatu
Elektrycznego Politechniki Gdanskiej. W roku 1993 byt
przewodniczacym Komisji Konkursowej do powotywania na
stanowiska nauczycieli akademickich. W latach 2000-2006
Profesor Kowalski petnil funkcje Kierownika Katedry
Automatyki.

4.3. Rok 2008 - podzial Katedry Automatyki
Od roku 2006 do 2012 na kierownika Katedry
Automatyki powotano prof. dr hab. inz. Kazimierza
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Kosmowskiego, prof. zw. PG. W wyniku reorganizacji
w roku 2008 z Katedry Automatyki wydzielono trzy katedry:
Inzynierii ~ Systeméw  Sterowania  oraz  Robotyki
i Mechatroniki, obecnie Mechatroniki i Inzynierii Wysokich
Napiec¢ [2, 9].

Katedra Inzynierii Systeméw Sterowania rozpoczeta
swoja dziatalno$¢ jako jednostka Wydziatu Elektrotechniki
i Automatyki 1 wrzednia 2008 roku, stajac si¢ w tym czasie
najmlodsza katedrg Wydziatu. Na stanowisko kierownika
Katedry mianowany zostat dr hab. inz. Kazimierz
Duzinkiewicz [5, 9].

Po polaczeniu Katedry Robotyki i Mechatroniki oraz
Zaktadu Wysokich Napig¢ i Aparatéw Elektrycznych
w 2011 roku powstata Katedra Mechatroniki i Wysokich
Napig¢. Kierownictwo nowej katedry objat dr hab. inz.
Grzegorz Redlarski [9].

Fot. 2. Pracownicy Katedry Automatyki w Laboratorium
Inteligentnych Budynkéw - rok 2014

Pracownicy Katedry Automatyki prowadza zajecia na
dziennych studiach inzynierskich I stopnia i magisterskich II
stopnia oraz zajecia na studiach niestacjonarnych na
specjalno$ci automatyka przemystowa. Program nauczania
obejmuje niezbgdng wiedze potrzebng kazdemu specjaliscie
z zakresu automatyki i informatyki stosowanej. W ramach
przedmiotéw kierunkowych przekazywana jest wiedza
w zakresie: informatyki, optymalizacji, techniki cyfrowej
i sterowania, niezawodnosci i bezpieczefstwa, automatyzacji
proceséw przemystowych, metod sztucznej inteligencji,
automatyki napedu, projektowania inteligentnych budynkéw
oraz odnawialnych Zrédet energii.

Absolwenci kierunku automatyka i robotyka znajduja
prace na stanowiska gtéwnych automatykéw i informatykow
w przedsiebiorstwach produkcyjnych, transportowych,
a takze r6znych instytucjach, np. bankach. Przede wszystkim
moga znalez¢ zatrudnienie jako projektanci ukladéw
i systemoéw sterowania opartych na technice
mikroprocesorowej i komputerowej oraz = proceséw
technologicznych i calych komplekséw technologicznych.
Ponadto absolwenci sa dobrze przygotowani do pracy
w placéwkach naukowych, osrodkach badawczo-
rozwojowych, firmach innowacyjno-wdrozeniowych
i szkolnictwie wyzszym.

W Katedrze znajduja si¢ nastgpujace laboratoria
wyposazone W nowoczesne stanowiska i oprogramowanie
wraz z dydaktycznymi materiatami pomocniczymi:

e Laboratorium  Techniki ~ Sterowania:  stanowiska

z obiektami fizycznymi wymiany ciepta i przeptywu

cieczy oraz przemyslowe uktady regulacji i pomiaréw,

e Laboratorium Techniki Mikroprocesorowej: stanowiska
do programowania ukladéw mikroprocesorowych -
tworca laboratorium: dr inz. Michat Porzezinski obecnie
opiekunem jest dr inz. Krzysztof Arminski;

* Laboratorium Automatyzacji Proceséw Przemystowych:
stanowiska wyposazone w programowalne sterowniki
firmy SAIA, moduly HMI, pakiety oprogramowania
PLC PGS, wizualizacyjnego Control Maestro oraz
w obiekty rzeczywiste sterowania i pulpity operatorskie -
opiekun dr inz. Krzysztof Kaminski;

* Laboratorium Techniki Cyfrowej: stanowiska z testerami
cyfrowych uktadéw elektronicznych - opiekun dr inz.
Andrzej Kopczynski;

e Laboratorium Techniki  Sterowania 1 Inzynierii
Bezpieczenstwa: stanowiska pozwalajace na realizacje
badan w zakresie niezawodnosci i diagnostyki systeméw
zabezpieczen w przemysle, bezpieczenstwa
funkcjonalnego i ochrony informacji - opiekun dr hab.
inz. Marcin Sliwinski, prof. PG;

e Laboratorium Inteligentnych Budynkéw wyposazonym
w stanowiska z elementami systemu KNX, twdrca
laboratorium: dr inz. Michal Porzezinski, obecnie
opiekunem laboratorium jest dr inz. Andrzej Kopczynski.

Katedra Automatyki realizuje badania naukowe
wramach dzialalnoSci statutowej, badan wlasnych,
krajowych projektéw badawczych, a ponadto $wiadczy
ustugi na rzecz podmiotéw gospodarczych.

Dziatalno$¢ badawcza Katedry Automatyki
prowadzona jest w dwéch zespotach badawczych:

* Automatyki Okrgtowej i Metod Sztucznej Inteligenciji.

* Technologii Sieciowych i Inzynierii Bezpieczenstwa.

Katedra Automatyki realizowata ostatnio nast¢pujace
projekty:

e Opracowanie metod i narz¢dzi do wspomagania procesu
zarzadzania bezpieczenstwem funkcjonalnym i ochrona
informacji w programowalnych systemach sterowania
i zabezpieczen z uwzglednieniem czynnikéw ryzyka,
projekt badawczy nr VI.B.10, kierownik projektu: prof.
dr hab. inz. Kazimierz Kosmowski;

e Model mechatronicznego systemu diagnostycznego
ciggnika kotowego, projekt badawczy nr N N504
513740, wykonawca: dr hab. inz. Ryszard Arendt, prof.
nadzw. PG, realizowany w Uniwersytecie Warminsko-
Mazurskim w Olsztynie;

* Modyfikacje i warianty ewolucyjnej metody planowania
Sciezek przej$¢ obiektu ruchomego, projekt badawczy nr
N N514 472039, kierownik projektu: prof. dr hab. inz.
Roman Smierzchalski:

e Projekt RPO Dostawa stanowisk laboratoryjnych dla
Wydziatu Elektrotechniki i Automatyki Politechniki
Gdanskiej, ~w  ramach  projektu = Modernizacja
i Rozbudowa Laboratoriow Wydzialu Elektrotechniki
i Automatyki Politechniki Gdanskiej w Gdansku -
Infrastruktura edukacyjna i naukowo dydaktyczna
wramach Regionalnego Programu Operacyjnego dla
Wojewddztwa Pomorskiego na lata 2007-2013,
wspétfinansowanego z  Europejskiego  Funduszu
Rozwoju Regionalnego”,

e Projekt HAZARD, Interreg Baltic Sea Region:
~.Mitigating the effects of emergencies in the Baltic Sea
Region ports 2016-2019”, European Union, European
Regional Development Fund (2016-2019),. Partnerzy:

stapowiska z  modelami analogowymi typquch University of Turku, Hamburg University of
obiektéw przemystowych z regulatorami - opiekun Technology, Polskie Towarzystwo Bezpieczenstwa
laboratorium dr inz. Jacek Zawalich, doc. PG i Niezawodnosci PTBN.
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Katedra systematycznie organizuje seminaria oraz
prowadzi specjalistyczne kursy, w tym: seminarium
~Zastosowanie obliczen inteligentnych w sterowaniu”
w ramach prac Sekcji Systeméw Inteligentnych Komitetu
Automatyki i Robotyki PAN oraz kursy specjalistyczne
~Bezpieczenstwo funkcjonalne” w ramach krajowego
systemu  certyfikacji ~ osé6b  odpowiedzialnych  za
bezpieczenstwo  funkcjonalne = UDT-CERT. Katedra
wspélpracuje z uczelniami i jednostkami badawczymi,
wéréd ktérych znajduja si¢ miedzy innymi: Politechnika
Warszawska, Instytut Automatyki i Robotyki, Centralny
Instytut Ochrony Pracy — Panstwowy Instytut Badawczy
w Warszawie, Urzad Dozoru Technicznego w Warszawie,
European Safety and Reliability Association (ESRA), jak
réwniez Centrum Techniki Okretowej [9].

W zwiazku z osiagni¢gciem wieku emerytalnego przez
prof. dr. hab. inz. Kazimierza Kosmowskiego w 2012 roku,
kierownictwo katedry objat prof. dr hab. inz. Roman
Smierzchalski, ktéry peit funkcje kierownika Katedry
Automatyki w latach 2012-2019, do momentu przejecia
funkcji Dziekana Wydzialu Elektrotechniki i Automatyki.
Obecnie kierownikiem Katedry Automatyki jest dr hab. inz.
Marcin Sliwinski, prof. uczelni.

4.4. Przyznanie Wydzialowi Elektrotechniki

i Automatyki uprawnien nadawania stopnia

naukowego doktora habilitowanego nauk

technicznych w zakresie automatyki i robotyki

W 2016 roku dzigki staraniom prof. dr hab. inz.
Romana Smierzchalskiego, ktéry w tym czasie pehnit
funkcje prodziekana ds. nauki Wydzialu Elektrotechniki
i Automatyki oraz Kierownika Katedry, Centralna Komisja
ds. Stopni i Tytuléw Naukowych przyznala Wydzialowi
Elektrotechniki i Automatyki uprawnienia do nadawania
stopnia  naukowego  doktora  habilitowanego  nauk
technicznych w zakresie dyscypliny naukowej automatyka
i robotyka.

4.5. Obecny stan kadry Katedry Automatyki
W Katedrze Automatyki obecnie jest zatrudnionych 12
nauczycieli  akademickich  oraz 2 pracownikéw
administracyjno technicznych, a mianowicie:
e prof. dr hab. inz. Kazimierz Kosmowski,
* prof. dr hab. inz. Roman Smierzchalski,
 dr hab. inz. Marcin Sliwifiski, prof. PG,
e dr hab. Anna Witkowska, prof. PG,
e drinz. Krzysztof Arminski, adiunkt,
e drinz. Maria Chomka, adiunkt,
e drinz. Krzysztof Kaminski, adiunkt,
e drinz. Andrzej Kopczynski, adiunkt,

e drinz. Dariusz Trawicki, adiunkt,

e drinz. Joanna Wotoszyn, adiunkt,

e drinz. Jacek Zawalich, doc. PG,

* mgr inz. Emilian Piesik, asystent,

* mgr Agnieszka Zacharczuk, specjalista,
* inz. Maciej Kozyra, starszy specjalista.

5. PODSUMOWANIE

Wysitek 1 konsekwencja w dzialaniu wielu ludzi
doprowadzil do powstania Katedry Automatyki i stanowi
nadal o jej rozwoju. Nie byloby to jednak mozliwe w innej
niz tradycyjnie zyczliwej i szanujacej swobode tworcza
atmosferze catego Wydzialu. W 2017 roku Wydziat
Elektrotechniki i Automatyki PG wuzyskal pelne prawa
akademickie w dyscyplinie automatyka i robotyka.
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Gdanskiej,

THE BEGINNINGS AND DEVELOPMENT OF THE CONTROL ENGINEERING
DEPARTMENT AT THE FACULTY OF ELECTRICAL AND CONTROL ENGINEERING OF
THE GDANSK UNIVERSITY OF TECHNOLOGY

This article covers the history of establishment and development of the Control Engineering Department at the Faculty
of Electrical and Control Engineering of the Gdansk University of Technology and related establishment and development at
this Faculty of the Automation and Robotics field of study. Other Departments of the Faculty also participated in the
education of students in this field of study. Classes in automation applications have been conducted by: Department of
Electrical Measurement, Department of Electrical Traction, Department of Electrical Machines, Department of Electrical
Drives, Department of Power Electronics and Electrical Machines, and Department of Power Systems. Of course, in the
education some other departments providing students with general and basic technical knowledge have been also involved.

Keywords: automation and robotics, ship automation, industrial processes and systems, control engineering.
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