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2. Podstawy teoretyczne propagacji fal elektromagnetycznych
Fala elektromagnetyczna jest zaburzeniem pola elektrycznego i magnetycznego roz-
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3. Badania eksperymentalne
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Rys. 2. Trasy wykonywanych skanó
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Na wybranym obszarze badawczym wykonano pomiary na dwa sposoby. Dla badania 
) oraz pomiary poprzeczne 

(11

poprzecznych na 
podstawie danych zarejestrowa

poprzeczny (T12)

Rys. 4. Mapa georadarowa w badaniu nr 2 (tylko profile p
poprzeczny wygenerowany przez oprogramowanie georadaru (T103)
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Rys. 5. Model 3D siatki zbrojeniowej badanego obszaru

4. Symulacje numeryczne propagacji pola elektromagnetycznego
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dwa typy pomiarów: b nych (86 skanów 
co 0,78
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Numerical and experimental analysis of electromagnetic field 
propagation for ground penetrating radar inspection
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Abstract: This paper presents experimental tests by using the GPR method and nu-
merical analysis of electromagnetic field propagation. The object of the experimental 
research was a ground floor structure. An antenna of frequency of emitted waves equal to 2 
GHz was used for measurements. The paper also describes the numerical modelling of 
electromagnetic field with the use of the finite difference time domain method. Results of 
propagation of electromagnetic waves in a one-dimensional reinforced concrete specimen 
were presented.

Keywords: electromagnetic waves, ground penetrating radar, experimental investiga-
tions, finite differences time domain method




